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摘要：在大尺度遥感图像中检测和检索地面对象，对于智慧城市管理和可持续城市发展是非

常重要。我们提出了一个新的遥感图像视觉定位问题。视觉定位主要是指通过自然语言表达，

在图像中找到目标对象（以边界框的形式标记）。该任务已经在传统计算机视觉中存在。然

而，现有的方法主要是针对自然图像而不是遥感图像。与自然图像相比，遥感图像通常是大

尺度场景的，并且包含地理空间信息，如经度和纬度。现有的方法忽略了遥感图像的这些特

点，从而无法准确地定位到地面目标对象。针对这个问题，我们提出了一种新的视觉定位方

法，称为 GeoVG。该方法由语言编码器、图像编码器和融合模块组成。语言编码器用于学习

数字地理空间关系并将复杂的文本表达转换为地理空间关系图。图像编码器通过自适应区域

注意力机制，学习大尺度遥感图像的视觉特征。融合模块用于融合文本和图像特征以进行视

觉定位。我们将 GeoVG 与最先进的方法进行对比。实验结果表明，我们的 GeoVG方法要优

于目前最先进的视觉定位方法。 


